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PROGRAMA DE DISCIPLINA

IDENTIFICAGAO DA DISCIPLINA

Nome: MODELAGEM POR APRENDIZADO DE MAQUINA E DADOS GEOESPACIAIS
Cédigo: PCFL7353

Programa: Ciéncias Florestais (25003011013P8) Area: Ciéncias Florestais

Carga Hordria total: 60h Créditos: 04

Carga Horaria tedrica: 30h Carga Horaria pratica: 30h

Tipo: Optativa Nivel: Mestrado/Doutorado
EMENTA

Introducdo a modelagem por aprendizado de maquina; Base de dados geoespaciais; Algoritmos
de aprendizado de maquina (RF, SVM, ANN, XGBoost); Aprendizado profundo. Avaliacdo e
interpretacao de resultados; Aplicacdes e Estudos de Caso.

OBIJETIVOS

Objetivo Geral: Proporcionar conhecimento tedrico e pratico sobre os conceitos gerais
aplicados a modelagem por algoritmos de aprendizado de maquina, bem como desenvolver
habilidades quanto ao uso de Sistemas de Informac¢Ges Geograficas (SIGs) para a solucdo de
problemas.
Objetivos especificos:
* Analisar conceitos e fundamentos basicos, possibilitando adquirir habilidades
Uteis na execucado de projetos;
* Analisar e interpretar os produtos obtidos pela modelagem por Machine Learning;
» Capacitar o aluno no uso do Sistema de Informacdes Geograficas (SIG);
* Proporcionar conhecimento de diferentes métodos para a realizacdo de mapeamentos
tematicos a partir de dados geoespaciais

CONTEUDOS

UNIDADE I: Introducdo a modelagem por aprendizado de maquina

1.1 Conceitos basicos de Machine Learning

1.2 Diferencas entre aprendizado supervisionado e ndo supervisionado
1.3 Aplicacdo da modelagem

UNIDADE IlI: Algoritmos de Aprendizado de Maquina
2.1 Random Forest (RF)

2.2 Support Vector Machine (SVM)

2.3 Artificial Neural Networks (ANN)

2.4 XGBoost (Extreme Gradient Boosting)

2.5 Aprendizado Profundo (Deep Learning)
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CONTEUDOS

UNIDADE IlI: Avaliacdo e Interpretacdo de Resultados
3.1 Avaliacdo e Interpretacao de Resultados

3.1.1 Matriz de confusdo, acuracia e precisao

3.1.2 Métricas para regressdo (RMSE, MAE, R?)

3.2 Validagao cruzada e particionamento dos dados

UNIDADE IV: Dados geoespaciais

4.1 Tipos de dados geograficos (vetoriais e matriciais)

4.2 Fontes de dados geoespaciais (sensoriamento remoto, SIG, GNSS)

4.3 Introducdo a dados de VANT: tipos de sensores (RGB, multiespectral, térmico)
4.4 Fotogrametria

4.5 Planejamento de voos e aquisicdo de imagens

4.6 Processamento Digital de Imagens Obtidas VANTs

UNIDADE IV: Aplicagdes e Estudos de Caso

4.1 Modelagem da biomassa com dados geoespaciais
4.2 Modelagem do estoque de nutrientes

4.3 Classificagao de espécies
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