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PROGRAMA DE DISCIPLINA

IDENTIFICAGAO DA DISCIPLINA

Nome: VANT APLICADOS AOS RECURSOS NATURAIS
Codigo: PCFL7345

Programa: Ciéncias Florestais (25003011013P8) Area: Ciéncias Florestais

Carga Horaria: 60h Créditos: 04

Tipo: Optativa Nivel: Mestrado/Doutorado
OBIJETIVOS

Compreender as caracteristicas e elementos constituintes dos veiculos aéreos ndo tripulados
(Vants), sua operac¢do e obtencdo de dados para aplicagbes em ciéncias agrarias e ambientais.
Realizar aerofotogrametria e topografia com Vants. Obter mosaicos ortorretificados pelo
processamento de imagens. Obter medidas geométricas e espectrais para monitoramento de
cultivos agricolas, planta¢des florestais, florestas nativas e outras formacgGes vegetacionais,
bem como os demais usos da terra. Compreender as normas e a legislagdao pertinente ao uso de
Vants.

EMENTA

Conceito Historico. Constituicdo e Sistemas Embarcados em VANTS. Legislacdo e normas para
uso de VANTS. Planejamento de Voo e pilotagem. Processamento de imagens e obtencdo dos
dados. Aplicacdes em Ciéncias Agrarias e Ambientais..

CONTEUDO PROGRAMATICO

UNIDADE 1 - CONCEITOS E HISTORICO

1.1 - Conceito de veiculos aéreos nao tripulados (Vants).
1.2 - Histdrico dos Vants.

1.3 - Classificacdo de aeronaves nao tripuladas.

UNIDADE 2 - CONSTITUICAO E SISTEMAS EMBARCADOS EM VANTS
2.1 - Elementos constituintes de Vants.

2.2 - NocOes de aerodinamica, estrutura, carga e propulsdo.

2.3 - Sistemas embarcados.

2.3.1 - Sensores embarcados.

UNIDADE 3 - LEGISLACAO E NORMAS PARA USO DE VANTS
3.1 - Legislacdo internacional.

3.2 - Legislacdo nacional.
.UNIDADE 4 - PLANEJAMENTO DE VOO (MISSAO) E PILOTAGEM.
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4.1 - Elaboragao do Plano de voo ou missao.

4.1.1 - Protocolos de seguranga e observagao das condigdes ambientais.

4.1.2 - Decolagem, percurso e pouso.

4.2 - Nogdes de pilotagem.

4.3 - Altura de voo, velocidade, recobrimento longitudinal e lateral, gsd, pontos de apoio.
4.4 - Telemetria e programas para planejamento de voo ou missao.

UNIDADE 5 - PROCESSAMENTO DE IMAGENS E OBTENCAO DE DADOS

5.1 - Processamento em nuvem com pontos homologos.

5.2 - Geragdo de mosaicos ortorretificados.

5.3 - Modelos digitais de superficie e de terreno.

5.4 - Obtencgao de geometrias planas, medidas lineares de distancia, de superficie, de altura de
objetos, de volumes e obtencdo de curvas de nivel.

5.5 - indices de vegetag3o.

5.6 - Programas para processamento de imagens e obtencdo de dados.

UNIDADE 6 - APLICACOES EM CIENCIAS AGRARIAS E AMBIENTAIS

6.2 - Monitoramento da producdo agropecudria e florestal.

6.2 - Monitoramento de sobrevivéncia de plantas, falhas de plantio, fenologia e estadios de
desenvolvimento de plantas.

6.3 - Monitoramento de pragas e doencas.

6.3 - Monitoramento de focos de incéndio, danos ambientais, danos patrimoniais e invasdo de
areas.

6.5 - Monitoramento ambiental: flora, fauna, recursos hidricos, solo, outros.

6.6 - Monitoramento de infraestrutura de areas de produgdo agropecuaria, florestal e de
armazenagem/fabrica.

6.7 - Aplicacdo de insumos agropecuarios e florestais.
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